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1.6. Описание конструкции гироприбора ГПА-Л


Гироприбор ГПА-Л (см. рис.1.1.) представляет собой трехстепенный поплавковый астатический гироскоп с классическим кардановым подвесом и газодинамической опорой ротора гиромотора, с ограниченными углами поворота гироузла относительно осей прецессии, термостатированный. 

Гироприбор разработан для использования в составе самолетной платформенной инерциальной системы индикаторного типа для ориентации базовых осей координат на борту самолета и управления положением базовой системы координат в пространстве.

Основным узлом гироприбора является гироузел, выполненный в виде сферического поплавка.


По измерительным осям гироприбора установлены по два прецизионных датчика момента магнито-электрического типа и по два датчика угла индукционного типа.


В конструкции прибора используются камниевые опоры карданова подвеса со сферическими цапфами повышенной точности изготовления.


Карданное кольцо выполнено жестким с повышенной степенью точности расточки отверстий под бушоны. 


Внутренняя полость корпуса заполнена фтороуглеродистой жидкостью, в которой взвешен гироузел. 


Для компенсации температурного изменения объема жидкости предусмотрен стальной сварной сильфон из тонкостенных мембран, который имея малый объем полностью обеспечивает компенсацию в рабочем диапазоне температур.


Обогревательные элементы системы термостатирования имеют малую толщину (0.5мм) и выполнены в виде проволочных обогревательных элементов и элементов, изготовленных электронным травлением и заармированных в резиновые пластины. Обогревательные элементы прикреплены к наружной поверхности верхнего и нижнего корпуса прибора. В качестве чувствительного элемента обогрева используется блок терморезисторов.
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